| RADUCTION DE LA VERSION ORIGINALE

g

Instructions de montage

Montage ultérieur de ’ErgoMove® sur le ML-120

Maschinenbav

!!!!!!!!!!!!!!!ﬂ

Valable pour: Mobillifter type ML-120

Reinhold Beck Maschinenbau GmbH
Im Grund 23 | DE -72505 Krauchenwies
Tel.: +49 (0) 7576 / 962 978 - 0 | Fax: +49 (0) 7576 / 962 978 - 90
E-Mail: info@beck-maschinenbau.de | Web: https://www.beck-maschinenbau.de



mailto:info@beck-maschinenbau.de
https://www.beck-maschinenbau.de/

m n.r hinenbau

Table des matieres

1 Percage de trous taraudés dans 1€ ChASSIS .......cicuiiiiiiiiiiie ettt st ettt e e saeeebeesneas 2
2 Pose d’écrous a sertir M8 dans 18 CRASSIS. ......uiiiiiiiieiie ettt sttt e st e et e s b e e sbeeebeesaneas 3
3 Remplacement du timon de dir@CTION ........ciiiiiiiii ettt sttt e ettt e st e sate e sbeeebeesaneas 4
4 Montage de I'adaptateur « BIICKIE » ......oooueiicuieiiie ettt ettt et et e et e et e e ene e eateeeraeebeeeaneas 5
5 [ Ao o I o [l =] 4 1T OO PO TP 6
6 Montage de 12 t01@ de PrOTECTION. ... .ii ittt ettt ettt bt e et e e sabeesabeesabeesseesseesaneas 6
7 [ E T T T aTa 1= () [OOSR TP 7

7.1 UNTEE 0/ ENTIATNEIMENT. ...ttt ettt et b et b e bbb s b e e e bt se e st e r e e st b e s e bt s e bt se et ebesa et e b e e eseanesesnennne 7

7.2 CRASSIS COMPIET ...ttt h et et b e s et b e bt e ae et et e b she e bt e ae et et e se e eb e sheeh e ea s e st e b e saeeb e eas et ebeseeebesaeenseseneenne 8

7.3 CASSIS @VANT ...ttt ettt ettt et ettt h e b e ae et e s et e b e e he e a e e st e s e b e eh e b e e a e e et nH e e b e eh e Rt et et e bt eheeh e et et e be st e e bt saeen e et etenne 9

1 Percage de trous taraudés dans le chassis

e Percez deux trous taraudés M4 dans le chassis aux emplacements indiqués sur la figure.
e Montez les deux fixations de cable a I'aide de vis a téte fraisée M4 x 12.

e Fixez les deux cables aux fixations de cable a I'aide de serre-cables.
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2 Pose d’écrous a sertir M8 dans le chassis

T T R

Monter l'unité
d’entrainement

e  Percez quatre trous de 11 mm dans le chéssis, entre le timon de direction et le mat
de levage.

e Insérez un écrou a sertir M8 dans chacun des quatre trous.

e Pour cela, montez de préférence I'unité d’entrainement sur |’étrier et alignez-la de
maniére a obtenir un jeu d’env. 1 cm entre le boitier répartiteur gris et le chassis
arriere (voir fleche sur la figure).
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3 Remplacement du timon de direction

Commande
rotative

d’entrainement

e Démontez le timon de direction et remplacez-le par le timon de direction fourni.

e Faites passer le cable de la commande rotative d’entrainement verte vers le bas a
travers le tube et fixez-le a I'aide de serre-cables.
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4  Montage de 'adaptateur « Blickle »

i

e Montez les adaptateurs directement sur le tube du timon de direction a l'aide des deux
barrettes de serrage et des vis fournies.
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5 Fixation de I'étrier

e Fixez I'étrier a I'aide de quatre vis a téte bombée M8 x 25 (deux par coté).

e Enroulez également le cable et fixez-le a I'étrier a I'aide de serre-cables.

6  Montage de la tole de protection

e  Pour terminer, montez la téle de protection a I'aide de trois vis a téte bombée M5 x 10.
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Plans (annexe)
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Unité d’entrainement
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7.2  Chassis complet
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